
Materia(s): Comunicaciones industriales y sistemas SCADA

Capacidad sugerida de estudiantes para la práctica: 5 6

Generalidades

Equipos, Herramientas 
y Materiales:

Desarrollo

120 minutos
Vestimenta y Equipo de Protección Personal Duración de la práctica 

(en minutos):

Para participantes observadores de la práctica:

Ninguno

Tablero Midrange Automation

*Capacidad máxima permitida:
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Número de Estudiantes 
participantes directos 
(actores de la práctica):

5

Para participantes directos (actores) de la práctica

Mascarilla

Guantes para electricidad

Computadora



Riesgos asociados:

Peligro Clasificación
Desviación o forma de 

contacto
C E P

GP 
(CxExP)

GP (Bajo, 
Alto, Crítico)

Revisión de equipos Cortocircuito Eléctrico
Contacto directo con las 

manos
Shock eléctrico 1 1 1 1 Bajo

Revisión de eje del 
servomotor que no haga 

contacto con ningún 
objeto

Atrapamiento 
mecánico

Mecánico
Directo con cualquier parte 

del cuerpo o accesorio
Golpes en diferentes partes 

del cuerpo
1 1 1 1 Bajo

Parametrizar los equipos a 
utilizar, y programar en el 

Software Studio 5000
Mala postura Ergonómico

Mala postura en una 
jornada larga

Dolores de espalda, muñeca, 
vista

1 3 1 3 Bajo

Revisar los cables de 
control y fuerza del 

servodrive
Cortocircuito Eléctrico

Contacto directo con las 
manos

Shock eléctrico 1 1 1 1 Bajo

Puesta en marcha del 
motor

Atrapamiento 
mecánico

Mecánico
Directo con cualquier parte 

del cuerpo o accesorio
Golpes en diferentes partes 

del cuerpo
1 1 1 1 Bajo

0

Programación de los 
problemas planteados en la 

computadora

Preparación del tablero

Factor de Riesgo

Matriz de Identificación de Peligros y Evaluación de Riesgos

Práctica: Introducción a Control de Movimiento

Daño o lesión
Grado de Peligrosidad (GP) del Riesgo

PasosActividad



Medidas de Control previas a la práctica

Todos

Docentes
Docentes
Docentes

Todos

Todos
El eje del servomotor no se encuentre en contacto con algún objeto.
Dejar las maletas debajo de la mesa de trabajo donde no impida el paso.
Verificar la fuente de alimentación.

Todos
Todos
Todos

Solicitar a los estudiantes que revisen la guía de prácticas.
Cumplir con el distanciamiento social de al menos dos metros para evitar el contagio del coronavirus

Revisar que los equipos se encuentren energizados, el servodriver se encuentre energizado la parte de control y 
fuerza.

Medidas de Control durante la práctica
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Responsable

DocentesPreparar de los tableros.
Dar indicaciones básicas en caso de emergencia: sismos o incendios.
Dar indicaciones de señaléticas del laboratorio, salida de emergencia, extintor, paro de emergencia de equipos.

Medidas de Control al finalizar la práctica

Todos
Todos
Todos

Apagar el tablero y desconectarlo.
Dejar limpio y ordenado el área de trabajo.
Guardar los cables bananas en la caja.

En caso de sufrir un atascamiento mecánico a emergencia 2269911.
Todos 

Medidas de actuación frente a un incidente

En caso de sufrir un shock eléctrico presionar el paro de emergencia ubicado en cada tablero eléctrico.
En caso de sufrir un shock eléctrico llamar a emergencia 2269911.

Todos
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