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PRACTICA

Tema: Comunicacion de una red Modbus RTU

1 Objetivos
e Comunicar un Panel View 800 y un PLC Micro 850 mediante el protocolo Modbus RTU en
una red esclavo/maestro.
e Configurar los puertos seriales del controlador y de la Interfaz Hombre-Mdaquina para la
comunicacion del protocolo Modbus RTU.
e Realizar el mapeo de las variables del controlador utilizando los cédigos de funcién del
protocolo Modbus.

2 Equipos y herramientas:

Micro 850 - 2080-LC50-48QWB.
Panel View 800 2711R-T7T.

Cable Serial: 1761-CBL-PMO02.
Connected Components Workbench.
RSLinx Classic.

Cables Ethernet.

Switch.

3 Conexiones

ESCLAVO
Cable serial RS 232

Ethernet

~ MAESTRO
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Marco Tedrico
Modbus es un protocolo de comunicacion serial que fue desarrollado y publicado por

Modicon en 1979. Modbus es un protocolo de enlace, debido a esto puede implementarse
con diversos tipos de redes fisicas donde normalmente cada fabricante suele suministrar un
software de aplicacién propio, en la actualidad el protocolo es de acceso libre, lo cual lo ha

convertido en un protocolo ampliamente utilizado, con las siguientes caracteristicas:

e Basado en la arquitectura master/slave para RTU, y client/server para TCP/IP.
e Modos de transmision serial: ASCII (10 bits), y RTY (11 bits).

e Capas de la red Modbus:

Enlace: se basa en el principio de comunicaciéon master/slave, el cual ermite que en
cualguier momento se puede calcular el tiempo de transferencia de las solicitudes y

Is respuestas de cada dispositivo.

Fisica: puede transmitir a través del RS 232 (semiduplex) y RS 485 (full duplex), la
comunicacidn es asincrona y las velocidades de transmisién pueden oscilar entre 75

baudios a 19200 baudios, maxima distancia hasta 1200 m sin repetidores.

La codificacion de datos del protocolo Modbus dentro de la Trama puede hacerse en modo
ASCIl o puramente binario, segun el estandar RTU (Remote Transmission Unit). En
cualquiera de los dos casos, cada mensaje tiene una trama que contiene cuatro campos

principales, segln se muestra a continuacion.

- o
ADU
-
PDU

*Additional Address: Representa la direccion del esclavo Modbus.
*Function Code: Se envia el cddigo de funcion para establecer que se hara con el dato.

*Data: Es el dato que se envia hacia el esclavo.
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*Error Check: En esta parte de la trama se obtiene un reconocimiento, para saber si el
mensaje fue recibido.

A continuacién, se detalla la tabla de cddigos de funciones del protocolo Modbus:

This type of data can be provided by an I/O system.
Discretes Input Single bit Read-Only " P y Y

This type of data can be alterable by an application
Coils Single bit Read-Write progra)::\)A y PP

This type of data can be provided by an I/O system
Input Registers 16-bit word Read-Only it > Erom y y

This type of data can be alterable by an application
Holding Registers | 16-bit word Read-Write pmgrayrﬁ. Y o ton

Node-RED es una plataforma de cédigo abierto desarrollada para la creacién de aplicaciones
loT (Internet de las cosas) de forma visual. Utiliza un enfoque basado en flujos de trabajo
(flows) para conectar dispositivos y servicios, permitiendo la integracién de sistemas de
manera sencilla y eficiente. Opera sobre Node.js, un entorno de ejecucion de JavaScript del
lado del servidor. La arquitectura de Node-RED se compone de nodos que representan
funcionalidades especificas y se conectan mediante flujos. Los nodos pueden ser desde
simples funciones hasta integraciones complejas con servicios externos.

Node-RED incluye una libreria dedicada para la comunicacién Modbus, que simplifica la
integracion de dispositivos compatibles con este protocolo. La libreria ofrece nodos Modbus
tanto para maestros (clientes) como para esclavos (servidores), permitiendo la lectura y
escritura de registros en dispositivos Modbus TCP y RTU.
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Node-RED Dashboard es una extensién o libreria que permite la creacién facil y rapida de interfaces de
usuario para las aplicaciones desarrolladas en Node-RED. Proporciona nodos especificos que facilitan la
visualizacidn de datos y la interaccién con flujos de trabajo de Node-RED a través de paneles de control
personalizables.

Title of Gauge1

Horizontal Bar Chart
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5. Procedimiento

Configuracion del puerto serial del Micro 850 y el esclavo Modbus
1. Abrir el archivo “Practica_modbus”, ubicada en la carpeta compartida del laboratorio. En
este proyecto encontraremos dos dispositivos agregados que corresponden al Micro 850

y el Panel View, ademas, contiene un pequefio lenguaje de programacion.

Archivo  Editar  Ver Dispositive  Formato  Herramientas  Comunicaciones  Ventana  Ayuda
P H| 9 e - » -| ﬁﬁT:..Desconedado-EﬂiLT
i Idioma de |2 aplicacién del terminal: | Inglés (Estados Unidos) (1033) '| =

Organizador de proyectos » 8 x| Configuracion MicroB50 agina de inicio itor de etiquetas Pantallas: 1 - Screen_1

Mombre: Labl_ModbusRTU_MACT*
k| t
=-E77) Micro850* _I0_EM_DI_20 _I0_EM_DI_H _ID_EM
_In

gl Programas 1
|; - Progl
i SIS Variables locales

I Variables globales Memaria_Start Memaria_Stcp Memoria_Output

@l UDFB (Bloques de funcién defir 2 1 | {/I O
--Z31 UDF {Funciones definidas por & Memoriz_Output

m S Tipos de datos | 0L
= [ PVE0O_Appl
- 4 Etiquetas

A sarmas I0_EM DI 2@ MOV
igital
I
1

Sl Pantallas I0_Fi_ALD0 JI0_P2_AO_00
il 1-Screen_1

[ 1001 - Diagnostics
L -~ 1002 - Alarm Banner

Analdgica_lnpit | i ol Analdgica_Outpit

Memoria_humerico Memoria_Resultado

El lenguaje de programacién esta conformado por siete variables:

Nombre Tipo de variable.

Digital Input, I0_EM_DI 20 | Entrada digital fisica del PLC, switch 20 del
tablero.

Digital Output, | Salida digital fisica del PLC, luz piloto verde del

_10_EM_DO_02 tablero.

Memoria_Start Variable interna tipo booleana del PLC.

Memoria_Stop Variable interna tipo booleana del PLC.
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_IO_Pl_AI_OO Entrada analdgica fisica del PLC, potencidmetro
del tablero.
_10_P2_AO 00 Salida analdgica fisica del PLC.

2. Seleccionar el controlador en la ventana del organizador de proyecto.

Organizador de proyec.. ¥ 1 X Progl-POU* Progl-VAR Micro850 +# X [EWERsCRlyTals)

Nombre: Labl_ModbusRTU_MACT* Micro850 Ejecucion

- Remoto Ejecucion Programi

P
£ Micro850¢ | rograma
E-gnl Programas N 1 a

—

B Progl Descargar Cargar Diagnosticar ~ Seguridad ~
= Variables locales

3. Seleccionar “Puerto serie”, y configurar de acuerdo con lo que muestra en la llustracion.

Micro850 Becucion
Remoto Ejecucion Programa
Programa
¥, A a
Descargar Cargar Diagnosticar © Seguridad ¥
= Controlador Controlador - Puerto serie
- General
--Memaria Configuracion comin

'----Puerto serie ' Controladora: Modbus RTU  ~ D
~Puerto USB Velocidad en baudios: 19200 -

-Ethernet

- Interrupciones Paridad: Ninguno v
----Asignacic’:n_de Modbus Funcion de Modbus: Esclavo v|

- E/S Embebidas

E=--Mddulos enchufables Direccion de unidad: 1
£5-2080-IF4
- Configuracion Control de protocolo
=-2080-0F2 .
E----Configur;::cic’m Medios: {RSZSE | Sin confirmacién ~
< Vaci
) acto 7 Bits de datos: 8
- < Vacio »

- < Vacio = Bits de parada: 1|
= Mddulos de expansion

< Disponible > Temparizador de respuesta: 200 ms
-~ < Disponible > Pausa de broadcast: 200 ms
-« Disponible >

- < Disponible > Inter-Frame: 0 ps

(Retraso/tiempo de espera)
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En esta seccion se asociara un cédigo de funcion Modbus a las variables del controlador,

estas variables serdn de distintos tipos de datos.

1. Luego, se debe mapear las variables que se van a transmitir del Micro 850 al Panel View,

en el mend Modbus Mapping colocar la direccidon de las variables de acuerdo con la

siguiente tabla.

Address Range Data Type Access
Output Coils 000001-065536 Boolean Read/Write
Input Coils 100001-165536 Boolean Read Only
Input Registers 300001-365536 Word (16-bit) Read Only
Holding Registers | 400001-465536 Word (16-bit) Read/Write

Se muestran las variables asociadas del controlador, las cuales se les ha asignado un

cddigo de funcidn, asignar estas variables al controlador.

=- Controlador

=

- General
- Memaria
- Inicio

- Puerto serie
- Puerto USB
- Ethernet

I moenida

= Modulos enchufables
£ 2080-TF4
Configuracién
- 2080-0F2
Configuracién
< Vacio >
. < Vacio >

i = Vacio =

=- Méadulos de expansion

< Disponible »

Controlador - Asignacion de Modbus

Agregar H Duplicar H Importar H Exportar

MNombre de la variable Tipo de datos
Memoria_Start BOOL
Memoria_Cutput BOOCL
Memoria_Stop BOOL
_10_EM_DIL 20 BOOL
_10_EM_DO_02 BOOL

10 P1 AL 0O UINT
_10_P2_AQ_00 UINT
Mernoria_MNumerico INT
Memoria_Resultado INT

Direccion

000001

000002

000003

100001

100002

300001

400001

400017

400033

Direcciones usadas
000001 x
000002
000003
100001
100002
300001
400001
400017

400033
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Conflgurauon del puerto serial del Panel View

1. Seleccionar el Panel View en la ventana del organizador de proyecto, luego configurar de
acuerdo a lo que muestra en la llustracion.

Nombre: Lab1_ModbusRTU_MACT*
Eou
X Micro850*
® Programas
Progl
Variables locales

2711R-T7T
PV800_Appl

efinidc]]  Terminal grafico - General

AL Validez  Falso
. PB00_ApP1*
Version: 3,011

A& plarmas

57 Recetas

& Pantallas
§i 1-Screen 1
I 1001 - Diagnostics
1 1002 - Alarm Banner Avanzado

Comunicaciones
Cuenta de usuario
Idiomas

» PLC-1

Optimizacion de escritura

Contral de
Flujo

Velocidad en

Baudios Bits de datos

Puerto Paridad Bits de parada

» R5232 » | 19200 8 Ninguno 1 Ninguno

2. Seleccionar “Etiquetas” en la ventana del organizador de proyecto, para vincular las
variables del controlador, se deben asignar los mismos cédigos de funcién Modbus que
se vincularon en el Micro 850. Asignar las siguientes etiquetas.

Editor de etiquetas + > [EERIEIE]

Propiedades Configuracion Pagina de inicio

Externo |Memoria | Sisterma | Conexiones globales|

[ Afadir ] [ Eliminar l ’ Deshacer l [ Rehacer ]
:lijqrzke]tr: de ;E_E:e Direccion Controlador Descripcion
Memoria_Start Boolean nooonl PLC-1
Memeaoria_Output | Boclean noonoz PLC-1
Mernoria_Stop Boolean nooon3z PLC-1
_10_EM_DI_20 Boolean 100001 PLC-1
I0_EM_DO_02 | Boolean 100002 PLC-1
10 P1 AL OO 16 bit integer 300001 PLC-1
10_P2_AQ_200 |16 bit integer 400001 PLC-1
Memoria_Mum... |16 bit integer 400017 PLC-1

b |Memoria_Resul... |16 bit integer | 400033

llustracion 1: Creacion de etiquetas en el Panel View
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Descarga deI proyecto
En esta seccion mostraremos como cargar un programa al controlador, y a su vez como cargar

el programa realizado al PanelView, cabe mencionar que este proceso se realiza cuando se haya
realizado todas las configuraciones antes realizadas, en caso de que exista alguna modificacion
ya sea del controlador o de la pantalla, se debe cargar el programa al dispositivo
respectivamente del cual se realizé el cambio.

1. Seleccionar el controlador en la ventana del organizador de proyecto.

Organizador de proyec.. ¥ # X Progl-POU* Prog1-VAR Micro850 + X [BERERsCAGTels)

. l - C: -
:\lcmbre, Lab1_ModbusRTU_MACT M\CFOSSO Ejecucidn
_‘_’ﬂ_u— Remoto  Ejecucion Program;
( ET Micross0*_ Hograma

=gl Programas & T a

B Progl Descargar Cargar Diagnosticar » Seguridad ~
-~iZ Variables locales

2. Seleccionar “Ethernet”, para asignarle una direccion IP al controlador, esta direccion IP
se encuentra escrita en cada tablero, la mascara de subred y direccién de puerta de
enlace, colocar la misma mostrada en la llustracion.

Micro850 Ejecucion

Remoto  Ejecucién Programa
Programa

[«

iy
Descargar Cargar Diagnosticar © Sequridad ~

4

= Contrelador =~ Controlador - Ethernet

- General

. Memoria Configuracién del protocolo de Internet (IP)

-~ Inicio _) Obtener direccién IP autométicamente con DHCP
Puerto serie .

- Puerto USB @ Configurar direccién [P y sjustes

(ot Direccién IP: 192 168 31 . 47
- Interrupciones
Asignacion de Modbus Mascara de
- E/S Embebidas subred: ps5.255.255. O
=- Médulos enchufables
= 2080-IF4 Direccian de [192 168 31 1
Configuracién puerta de enlace:

=~ 2080-0F2

Detectar direccién IP duplicada
MKl

- Configuracian
< Vacio >

3. Seleccionar al controlador “Micro850” en la ventana “Organizador de proyectos”, luego
dar clic en el icono que se indica en la llustracidn 13, el cual nos permitirad descargar el
programa al controlador.

A/ /7444724444 44444ddddde.///zzzdzzzziziiicc iz vviddzz:



Escuela Superior Laboratorio de Comunicaciones Industriales y Sistemas SCADA

Poli 1ecn|ca del Litoral

/4 /Q/ A

Archive  Editar Ver Dispositive  Herramientas  Comunicaciones  Ventana Ayuda

sl U ] | | e - | 3 | '|| o= ; ®, Desconectado - H@
Idioma de la aplicacion del terminal: |Ing|és (Estados Unidos) (1033)

| | | | -

* 0 X

Organizador de proyectos
Mombre: Labl_ModbusRTU_MACT

I

IE MicmE‘.SD

Configuracion Micro850 Pagina de inicio Editor de etiquetas

I0_EM_DI1_20

Digital_Input

4. Luego, nos aparecera una ventana similar a RsLinx Classic, donde seleccionaremos la
RedCC_T#, desplegaremos su lista, y seleccionaremos al controlador, y damos clic en
“Aceptar”.

' R
Explorador de conexiones l_lﬂlﬂ

Autobrowse Fiefrezh

@ | | == Workstation, GGIECAUTWRK0OT

E-,'EE Linx Gateways, Ethernet

[-@5 AB_ETHIP-1, Ethernet

-2 AB_ETHIP-2, Ethernet

H - AB_VBP-1,1789-A17/A Virtual Chassis
!I

EEE DSI_PowerFlexdM, Data Highway Plus
-2 RedCC_T3, Ethernet
---':ﬂ[ 192.168.31.47, Micro850, Micro850
...... X 192.168.31.48, Unrecognized Device
..... ﬂ 192.168.31.49, PanelView 800, 2711R-T7T/A

I /0 USRNG5
e

© Micro850 "Micro850" no tiene contrasefia.

[ Aceptar ][ Cancelar ]

5. Enelsiguiente cuadro, damos clic en “Si”, en este cuadro nos esta sugiriendo si queremos
estd en modo ejecucidn, los controladores de Rockwell Automation tienen dos modos
cuando se estd en el estado de remoto, uno es Modo Programacion, el cual nos permite
estd enlineayalavez programar; el otro modo es Modo de Ejecucidn, el cual nos permite
ver los cambios de estados de las entradas y salidas del PLC en tiempo real.
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i A
Confirmacién de descarga l""“""l

. La descarga se ha completado. Desea cambiar el controlador a
l % Ejecucion remota para ejecutar el proyecto del controlador?

6. Luego seleccionamos el PanelView de la ventana de “Organizador de proyectos”, y
damos clic en descargar.

Organizader de proyectos X | MicroB50 Editor de etiquetas Configuracion = X [FEREIEEN RSt =)
MNombre: Labl_ModbusRTU_MACT 271 1 R—T?T
PV800_Appl
=B Micro850 -~
) 1 ] & a8
E'EE Programas Descargar Cargar Validar ~ Generar informe Seguridad ~
B Progl
EE Variables locales Terminal gréfico - General | ==1

2= Wariables globales

@l UDFB (Bloques de funcién defir

Validez: Falso

. . Version:  3.011
Ei‘ UDF (Funciones definidas por g
Tipos de datos
Comunicaciones

& Etiquetas Cuenta de usuario

-l PVE00_Appl ‘ Comunicaciones

Protocolo: lSeriaI | Allen-Bradley CIP

7. nos aparecera una ventana similar a RsLinx Classic, donde seleccionaremos la RedCC_T#,
desplegaremos su lista, y seleccionaremos la pantalla, y damos clic en “Aceptar”.

I-l"_n;:|Inrl'.u‘lt:!r de conexiones l | = g‘

o fudobeosa Felash i
= 1] Workstation, GRIECAUTWRKDT
i &5 Linx Gatewsys, Ethernet
+-3g AB_ETHIP.1, Erhernat
&% AB_ETHIP-Z, Ethernet
+- ) AB_VEP-1, 1759- 1704 Vietual Chasss
vy DSLPowerflextM, Dats Highwey Plus
a5 RedCC_T3, Frbernet
s il 192.168.31 47, MicroB50, MicreB50
B 10226831 48, Uanecogniaed Divice

[Locstar ] [ Coremtr |

A/ /7444724444 44444ddddde.///zzzdzzzziziiicc iz vviddzz:



eN oL Escuela Superior Laboratorio de Comunicaciones Industriales y Sistemas SCADA

Politécnica del Litoral

F/z24442240444444/74747404444444404004444ddddddddddd/7272404044

Configuracion de nodos para lectura y escritura Modbus en Node RED
1. Primero se abre la aplicacién de Docker para buscar el Container que contiene a la
instancia de Node RED e iniciarla.

-

-

o [ - W ]
il Neme  mae  saw ) Laststarted  Actions

extensi @ M sectwmstwes mewg oms G180 2sminsssngo | ®

@ s e

8 o @k E0=€Ce ™0

2. Desde alglin navegador se coloca localhost:1880 para acceder a la interfaz visual de Node
RED.

nnnnnnnn

nnnnnn

~ function
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3. Se arrastra desde la libreria de modbus un nodo modbus read o write. Al editar el nodo
se nos solicitara agregar un servidor mobus el cual serd nuestro PLC, por lo que, se le
detalla su direccion IP y el puerto de acceso.

4 N 4 ] it Modbus-Re ch Add new modbus-client config node

Settings Queues Optionals

::| Modbus Read Type TCP
Modbus -
Response

. Modbus - Host 192.168.31.84
& Read

Port 502
.. Modbus -

Getter TCP Type DEFAULT V

Modbus -
" Flex - Getter

& O Enabled @ 0 nodes use this config On all flows

4. Enelnodoready en el write de modbus se especifica: ID Modbus (1), Servidor Modbus,
Funcion/Mapeo Modbus direccion Modbus, cantidad de datos (1) y el cada que tiempo
hace la solicitud (1 seg). OJO: Si especificas una direccién n, apuntaras a la direccién n-1.

e FC1 - Read Coils (Leer Bobinas): Utilizada para leer el estado de bobinas discretas
(bits de salida) en un dispositivo esclavo.

e FC2 - Read Discrete Inputs (Leer Entradas Discretas): Permite la lectura de estados
de entradas discretas (bits de entrada) en un dispositivo esclavo.

e FC3 - Read Holding Registers (Leer Registros de Retencion): Utilizada para la
lectura de datos almacenados en registros de retencidén en un dispositivo esclavo.

e FC4-Read Input Registers (Leer Registros de Entrada): Permite la lectura de datos
almacenados en registros de entrada en un dispositivo esclavo.

2 D @ e

Serncna Gupit =
i . URE
g [ e—
i [
- it
o
Mercon -
- Wiy c
it
an ot Hesperse
Y
ot
doe .
U3 e | et 0
= a e O-.¢€€ae=0C =] @
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. F 5 - Write Single Coil (Escribir Una Bobina): Esta funcidn se utiliza para escribir un solo bit

//9 Escuela Superior Laboratorio de Comunicaciones Industriales y Sistemas SCADA
00

(coil) en un dispositivo esclavo. Especifica la direccidn de la bobina que se va a escribir y
el valor (ON/OFF) que se desea asignar. Es importante destacar que esta funcidn esta
disefiada para modificar un solo bit a la vez.

e F 6 - Write Single Register (Escribir un Solo Registro): La funcién 6 se emplea para escribir
un valor en un solo registro de retencion en un dispositivo esclavo. Se debe proporcionar
la direccién del registro y el valor que se desea escribir. Al igual que la funcién 5, esta
funcion esta disefiada para modificar un solo registro a la vez.

e F 15 - Write Multiple Coils (Escribir Multiples Bobinas): La funcién 15 permite la escritura
simultanea de multiples bits (bobinas) en un dispositivo esclavo. Se especifica la direccién
inicial de las bobinas y se proporciona una serie de valores (ON/OFF) para escribir en esas
bobinas. Esto reduce la cantidad de mensajes necesarios para realizar multiples
escrituras.

e F 16 - Write Multiple Registers (Escribir Multiples Registros): Similar a la funcién 15, la
funcién 16 permite la escritura simultdnea de multiples valores en registros de retencién
en un dispositivo esclavo. Se especifica la direccidon inicial del primer registro y se
proporciona una serie de valores para escribir en los registros consecutivos.

5. La respuesta de la solicitud las podemos tener con el nodo modbus response, donde se
coloca el numero de elementos que se espera recibir. Deben colocar los nodos para poder
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Ieer Ias entradas y salidas digitales y analdgicas del programa. Para el caso de Valor
Numeérico debe ser un nodo de escritura para editar mediante un Slider.

mmmmm

shboa
] Memora siop 2R
button 009 2 |
nch
Modous Response -
wwwww 3
o
| Memora start =21
. o s)
e
““““ Hoamus Response |+
mmmmmmmm
ot
1 poe2
o - o
Lo d
ol ¥ ] Modbus Resporse |5
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Preparar Dashboard
1. Al agregar algun nodo de la libreria Dashboard, se requerird crear un grupo o pagina para

colocar los elementos.

Done
© Properties o
B Group Add new dashboard group. v ’
Bl size
A .
bbbbbb Modbus Wiite :
- @ fcon
1 Label button
Memoria Quput © Tooltip
oo 1
& Color
#* b id new d f in Add new dashboard tab config node W
o : @ Properties e B
W Name H
.

2. Se enlazan los display y graficas como Gauge a la primera salida de los nodos Modbus
Read correspondientes. Y para los elementos de interaccion como Slider y Switch se

colocan a la entrada de los Modbus Write.
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3. Se aplica el Deploy y se abre la ventana del Dashborad para poder interactuar con los
datos extraidos y enviados del servidor Modbus.

] i||&) % & |~

Information

1
& Help

¥ Debug messages
£ Configuration nodes
Context Data

il Dashboard 2.0

(@

il Dashboard

Ejecucion
En esta seccion se probara si todos los diferentes tipos de variables fueron bien direccionadas
entre el controlador y pantalla HMI.
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LAB 1: PROTOCOLO MODBUS RTU

Yariables tipo memoria del controlador
(Qutput coils)

START STOP

DI_20 DO_02

Ertada digital Salichs digital
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Default

Stop ®
Start .

Valor Numerico

' 28
Valor Resultante
56

st —@

Analog | Channel v 15 A

Analog O Channel v 14 A
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ANEXOS
Panel View

https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/td/2711r-td001 -
en-p.pdf

PanelView 800 Terminal — 2711R-T7T

(===

= |zp—
1
n—)= =
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ltem Description Item Description

1 Power status LED'! 7 Replaceable real-time clock battery
2 Touch display 8 USB host port

3 Mounting slots 9 Diagnostic status indicator

4 RS-422 and RS-485 port 10 Micro-SD (Secure Digital) card slot
5 RS-232 port n 24V DC power input

6 10/100 Mbit Ethernet port 12 USB device port'?!

(" The Power Status LED is red when in screen saver or dimmer mode and green when in normal (operational) mode.

2} The USB device port is not intended for Customer use.

Table 4 - Technical Specifications - PanelView 800 Terminals

Attribute 2711R-T4T 2711R-TIT 2711R-T10T

Display type (Color transmissive TFT active matrix LCD, widescreen format

Display size 4in. Tin. 10in.

Display area (WixH) 95x53.9mm (3.74x2.12in.) 153.6x 86.6 mm (6.05x 3.41in.) 21121584 mm (8.31x6.241n.)

Resolution (pixels) 480x272 800x 480 800 x 600

Backlight LED

Backlight lifespan, min 40,000 hours

Colors 65K calors

Operator input Analog touch and function keys Analog touch

Memory card USE port and micro-SD (Secure Digital) card — Industrial grade micro-50 cards recommended. Supports SDSC and Class 6 & Class 10 SDHC micro-5D cards, FAT32/16
formats, up to 32 GB maximum size.

Real-time clock with battery Yeg

Battery lifespan, min

5 years @ 25 °C{77°F)

Programming port Ethernet port

Recipe 50 recipe files

Software Connected Components Workbench software, release 8.0 and later

Preferred controller Micro800, MicroLogix

Power Supply WD

Processor, CPU speed 800 MHz CPU

Flash Memory (ROM) min 256 MB

SDRAM (RAM) min 256 MB DDR

Operating System WINCE 6.0

Power Consumption (max) W (0.39 A @ 24V DX) TTW(0.40 A@ 24V DO) 14W(0.48A @ 24VDQ)

R5232/R5422/485 (isolated) Separate RS-232 and RS422/R5485 connectors

Ethemet 10/100 Mbps 1

USB Host (USDB 2.0) Yes

MicroSD slot Yes

Input voltage range 18.. .32V DC(24V DCnom)

Weight, approx 0.333 kg (0.73 Ib) 0.651 kg (1.44 by 1.64 kg (3.621b)

Dimensions (HxWxD), approx 16x138x 43 mm 144 %197 % 54 mm 225x 287 x 55mm
4.6%54%1.7in. 5.7x78x20n. 89x11.3x2.2in.

Panel Cutout dimensions 99119 mm 125%179 mm 206 x 269 mm

(Hxw) 39x470n. 4.9x7.1in. 81x106in.

Front Bezel Protection P65, NEMA 4X, 12,13
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Table 11 - Protocol

Protocol PanelView 800 Port Micro820 Micro830 Micro850 Micro800 Plug-in Module
{2080-SERIALISOL)
Meodbus (RTU) (HD) fs-232 - 1761-CBL-PMD2 1761-CBL-PMO2 -2
HS--ﬂ-BSm & & _) 2
Modbus unsolicited (HD) | RS-232 - 1761-CBL-PMD2 1761-CBL-PMO2 -2
fs-ags _m _ _@ _
Ethernet (AB CIP) Ethemet 2711P-CBL-EXD4 (CATS /A 2711P-CBL-EXD4 (CATS At
Ethemet) Ethernet)
Madbus TCP Ethernet 2711P-CBL-EXD4 (CATS /At 2711P-CBL-EXD4 (CATS N/
Ethemet) Ethernet)
Serial (AB QIP) RS-232 - 1761-CBL-PMO2 1761-CBL-PMO2 M

(10 RS-485 isisolated and is recommended for connecting to only one device with an isolated port.
(2)  This controller includes a terminal block and requires wiring.

(3} This connectivity is not available for this controller.

1761-CBL-PMO02
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DB-9 RS-232 1761-CBL-AP00 or 1761-CBL-PM02
Port 1 E —
Cable Straight-D Connector
6 O 1 Port 2
7 /A 678
3
8 4 3er 5
g Q B 12
Ports
Pin# | DB-9RS-232 RS-232 (8-pin mini-DIN) | Port3
Communication Port!’ DH-485 Connector
(1761-CBL-PMO02 cable)
1 Received line signal Not applicable Chassis ground
detector (DCD)
2 Received data (RxD) Signal common (GRD) Cable shield
3 Transmitted data (TxD) | Request to send (RTS) Signal ground
4 DTE ready (DTR) Received data (RxD) DH-485 data B
5 Signal common (GRD) Same state as port 1's DH-485 data A
DCD signal
6 DCE ready (DSR) Clear to send (CTS) Termination
7 Request to send (RTS) | Transmitted data (TxD) Not applicable
8 Clear to send (CTS) Not applicable Not applicable
9 Not applicable Not applicable Not applicable

0 An B-pin mini-DIN connector is used for making connections to the RS-232 (8-pin mini-DIN) communication

port. This connector is not commercially available. If you are making a cable to connect to the RS-232 (8-pin

mini-DIN) communication port, you must configure your cable to connect to the Allen-Bradley cable.
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1761-CBL-PMO2 Series B Cable

|
o =
He ST, —
b o1
8 et-3 T P -I
! [,
el
o] - 8-pin Mini Din
S
G-pin D-shell 678
K} 5
4
12
Programming Devica Controller
9-Pin B-Pin
9 RI 24v 1
a CTS -l._l w  GND
7 RTS RTS
6 DSR RXD
5 GND }— pco
4 DTR

1F*P

CTS

@ | ~N|lo|lonl&sa]lw|

3 TXD TXD
2 RXD ‘—J GND

1 DCD =
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1761-CBL-AP00 and 1761-CBL-PM02 Cable

1761-CBL-APOO

1761-CBL-APO0 and 1761-CBL-PMO02 Cable

O —

1761-CBL-PM02 ™

g

Cable Length | Connects External | Selection
Power Switch
from to AIC+ Supply Setting
Interface Reasired
Converter 9
1761-CBL-AP00, |45cm, SLC5/03, SLC | RS-232(8-pin | Yes External
(17.7 in.), | 5/04, or SLC mini-DIN)
1761-CBL-PM02'") [ 2 m 5/05 communication
(6.5ft) | processors, port
channel 0
MicroLogix RS-232 (DB-9, | yes? External
1000, 1200, DTE)
and 1500 Communication
processors Port
PanelView RS-232 (8-pin | Yes External
through NULL | mini-DIN)
modem adapter | communication
port
PC com port RS-232 (8-pin | Yes External
mini-DIN)

communication
port

11 Series B cables are required for hardware handshaking.

) An external power supply is required unless the AIC+ interface converter is powered by a MicroLogix controller
connected to the RS-232 (B-pin mini-DIN) communication port with a 1761-CBL-AMOO0 or 1761-CBL-HMO2 or

equivalent cable.
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