PRACTICA No 1
FUERZA CENTRÍPETA

Resumen:

La práctica se centra fundamental en demostrar la fuerza centrípeta y todos los componentes que intervienen para que este fenómeno, aquí también se graficará y se encontrara la propagación para así poder expresar de mejor manera los resultados.

Objetivo:

Estudiar el movimiento uniforme circular de un cuerpo y verificar la expresión de la aceleración centrípeta.

Teoría:

Aceleración centrípeta: La aceleración centrípeta es una magnitud relacionada con la razón de cambio de dirección de la velocidad de una partícula en movimiento. Los cuerpos que se mueven en línea recta con rapidez constante también lo hacen a velocidad constante. En cambio cuando el cuerpo se mueve en una trayectoria curvilínea con rapidez constante (por ejemplo el MCU), lo hace con una dirección variable, y debido a que la velocidad es un vector que indica la dirección, sentido y la rapidez de un objeto, una dirección variable implica una velocidad variable.

Trabajando con coordenadas polares, la aceleración de un cuerpo se puede descomponer en sus componentes radial y tangencial, quedando respectivamente:
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Donde: r y θ son las coordenadas polares de la partícula; ω es la velocidad angular (que es igual a dθ/dt); α es la aceleración angular (que es igual a dω/dt).

Se le llama aceleración centrípeta al término -rω2 presente en la componente radial de la aceleración ar. Dado que v = ωr, la aceleración centrípeta también se puede escribir como
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Fuerza Centrípeta: Se llama así a la fuerza que tira de un objeto hacia el centro de un camino circular mientras que el objeto sigue dicha trayectoria a una rapidez constante (siendo la rapidez la magnitud de la velocidad).

El término centripeta proviene de las palabras latinas centrum (centro) and petere (dirigirse hacia...), y puede ser derivada a partir de las leyes descubiertas por Isaac Newton.

La fuerza centrípeta siempre actúa en forma perpendicular a la dirección de movimiento del cuerpo sobre el cual se aplica. En el caso de un objeto que se mueve en trayectoria circular con rapidez cambiante, la fuerza neta sobre el cuerpo puede ser descompuesta en un componente perpendicular que cambia la dirección del movimiento y uno tangencial, paralelo a la velocidad.
Procedimiento:

1. Escoja el número N=0 en la escala del marco, girando el tornillo de ajuste.
2. Instale el marco en el rotor, según las instrucciones del profesor.
3. Aumente progresivamente la frecuencia de rotación del marco hasta que el cilindro llegue al tope del marco. En esta posición el radio de rotación es R.
4. Mida la frecuencia de rotación,. Divida el número de vueltas n indicado en el contador de vueltas para el tiempo correspondiente de 30 segundos
5. Cambie el numero N de vueltas,  de acuerdo a los valores recomendados en la tabla, repita nuevamente los pasos 1 a 4.
6. Mida el radio R con el calibrador. Anote la masa M del cilindro.
Materiales y Esquema:
El objeto de rotación es un cilindro metálico M sujeto a un marco que le permite desplazarse solamente en dirección horizontal. El marco se pone en rotación alrededor de un eje.

Observaciones y Datos:

	N
	ni
	nf
	n=nf-ni
	T (s)
	f= n/t (1/s)
	f2 (1/s2)

	0
	92603
	92369
	234
	30
	7.8
	60.84

	5
	92369
	92120
	249
	30
	8.3
	68.89

	10
	92120
	91862
	258
	30
	8.6
	73.96

	15
	91862
	91594
	268
	30
	8.93
	79.75

	20
	91594
	91318
	276
	30
	9.2
	84.64


Conclusión:

De acuerdo a los cálculos verificados en esta práctica, se puede concluir que los valores obtenidos, tanto por el método dinámico como por el estático son muy aproximados, esto es debido gracias a que nuestra propagación de errores no fue tan alta y también gracias a las gráficas presentadas, ya que estas nos permitieron no tener muchos errores.
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