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Diseño de Controladores



Nombre del estudiante:




Fecha de entrega: 

Nombre del Profesor de Laboratorio:



Nombre del profesor Teórico:
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	Código:


	Función de transferencia

	
                


	Trayectoria de las raíces sin controlador y con controlador:

			

	Respuesta al escalon sin controlador y con controlador:

	

	Compensador:

	         

	Diagrama en simulik:

	

	Respuesta ante una entrada escalón SIMULINK:

	

	Comentarios:





Ejercicio 2 


	Código:

	



	Función de transferencia

	

       


	Trayectoria de las raíces con controlador:

	

	Respuesta al escalon sin con controlador:

	

	Compensador:

	              

	Diagrama en simulik:

	

	Respuesta ante una entrada escalón SIMULINK:

	

	Comentarios:




Conclusiones:

Recomendaciones:

