PROBABILIDADES

DATOS NO AGRUPADOS DATOS AGRUPADOS
P(E)z#casos favorables
Media Zn X Medi X Zk fl : ket fi= . # total de casos ’
edla n ‘HClases TI=Trecuencia 0< P(E) <1
. i—%)° f (xi—%)* P(Q)=1 Yyes f(X)=1
Vv SZ =yn (xl. x) - \k i\Xq xes
arianza =1, | Varianza s* = Xi- n—1 Probabilidad condicional

Cuantiles  i.a=(n+1)(%C)
Xig =% +0.a(xi4q — x;)

Cuantiles = L; +

n

]'(m)—Fiﬂ

i
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Se la analiza donde se encuentre la mayor frecuencia f.
Li=Limite inferior del intervalo

(A) ; AS=f;

A=Amplitud
— fix1 s Da=f

— fi—1

_P(ANB)_N(ANB)
P(A/B)= P(B) ~ N(B)

Probabilidad total
P(A)=Xi-, P(4)P(B/A})

Teorema de Bayes
P(E,. | A)= _P(A|E/)P(Ey)
P(4)

Matriz. Varian Cova.

Variables Aleatorias Discretas

COVARIANZA xy VALOR ESPERADO
Sy S~ D -y | o [ ] E(g(x))=xes 9 (1) f (x)
Sxyo5yx E(a)=a  E(ag(x))=aE(g(x))

Coeficiente de correlacion
lineal

Matriz. Coef Corre.Lin.

Siendo a una constante

Funcién generadora de
momentos (depende solo de t)

Mx(t)=E(etx)= ers etxf(x)

Media p=E(x)

=erz xf (x)

M’(t=0)=E(x)

R..]= [ ny Varianza o%=V(x)=E[(x-u)?] M” (t=0)=E(x?)
Oxy= S S 1S 0y, <1 e o*=E()-[E(x)]* , V(a)=0 M (t=0)=E(x™)
V(ax)=a*V(x) Dixes [ (0)=1
VARIABLES ALEATORIAS DISCRETAS
Uniforme x~»U(1,N) | Binomial x~b(x;n,p) Geométrica Binomial Negativa x~»bn(x;r,p)
f(x):% ; f(x)= ( )p (1—p)r=* | xvgx1,p) ) f(x)= ( )p (1 —p)*", Sx={r, r+1, r+2,...}
- f(x)=p(1 —p)*~~, r
Sx={1,2,...N} $x={0,1,2,3....n} r o, T(1-p) oy 1
= =— o‘=— Mx(t)=(e R —
y=E(x)=w H=np 02=np(1-p) X 1{1'2’3"1'1; H 4 p? (,) _( pl) _ [1—(1—p)et]
2 ¢ n U=— o’=— Hasta que ocurra el r-ésimo éxito.
2 N°-1 Mx(t)=[e*p+(1-p)] P P . L.
o ; ¢ 1 X:#de repeticiones , para que el r-ésimo
12 o Se fijan Mx(t)=e p[—]
Misma probabilidad X:#tde sucesos ocurrido 1-(1-p)e? suceso ocurra
para Cada elemento ’ X:#tde repeticiones
de Sx hasta que ocurra el ler
éxito
Hipergedmetrica x~»h(x;a,N,n) Poisson x~p(x;A) Bernoulli Multinomial
o) f(x)= _A’l x~»ber(p) Sx=(1,2...}
x)=—2=EES  Sx={0,1,2...k} , k=min{n;a - £ it
( ) ( ) { } { } S {0 1 2 } Exito= P f(xl’xz xk) ‘ |p1 plfk
an g an(N-a)(N-n) = Fracaso=1-p X1tXe:
H= 2=W N: # eleme. Pob. Obje | H=0%=A p=p Xik=0,1,2---n
B _,Aet-1 k =
n:# eleme. Muestra a:# elem. Carac. Interés Mx(t)=e*(¢ )_ o*=p(1-p) Li=1 %70
x: # elem.q cumplen con las caracteristicas Conteo enuntiempo | x.1 o

VARIABLES ALEATORIAS CONTINUAS

Uniforme x~U(o,B) Normal x~»N(u,o?) Normal Esta'ndar x~N(0,1) Estandarizacién
i\ 2 _X—u
(X)— , Sx={xeR/a<x<p} ﬂ——B Y — e25) sx={xeR} | flx)= Fe 7, Sx={xeR} ==
2_([g 0{) M _(etﬁ ) U\/ﬁ t2g2 t_z P3_>P(XSP3):003
o= X(t)-m Mx(t)=e Ttz Mx(t)=e? P(x<C)=%C
Gamma x~»G(a,B) Beta x~»B(a,B) Weiball x~»W(a,B)
_x@le=¥/B B B ] _T@B) a-11 _ \B-1 oy —&
f(x)= T@pe , Sx={xeR/x>0} a=1,8=p - Exponencial f(x)= r@rg ~ (1-x) f(x)=~ B x50
Mo)=(a- ) ,u=OLB1 o’=ap? a=z ,B =2 - Ji — cuadrado | Sx={xeR/x>0} , IFm Br(1+1/a)
Mx(t | t<= a=n,B =B — Erlan 2 aB 02=Bz{r(1+2/a)»
=g Bt)z 2 A=p 7| @rprers [r(1+1/a)%)




VARIABLES ALEATORIAS CONJUNTAS

2 V.A.Discretas Marginales Valores Esperados Cov(x,y)=E(xy)-E(x)E(y)

f(x,y)=P(X=x,Y=y)=f\, fe=2yes f (X, ) E(g(x))= Cov(x,a)=0 Cov(x,x)=Var(x)
0<f(x,y)<1 fy=2xes [ (%, ) Dxes szeos g?(:;)f(x ,¥) | Cov(x,y)=Cov(y,x)
Sres Zyes f(67) =1 RPEEE | eovtawbyabcovt
. . 3, ov(x+a,y+b)= cov(x,y)
E(g8(X))=Yxes 9 () fx 3VariablesDiscretas g:‘ Frxy) l Cov(ax,y)=Cov(x,ay)=aCov(x.y)
f(x/y)=M ,condicio. fo=Yixes Xyes f (%, ¥, 2) 5 Cov(ax+by)=a?var(x)+b?var(y)-2abcov(x,y)
Ty Se| —=11 Cov(ax+by,cz)=acCov(x,z)+bcCov(y,z)

Error Tipo | (a) : P(Rechazar Ho ; Ho es verdadera)
Error Tipo Il (B) : P(No rechazar Ho ; H1 es verdadero)

Potencia de la prueba (1-B)= 1 — P(B)= P(Rechazar Ho ; H1 es verdadero)
Nivel de confianza: 1-a= P(No rechazar Ho ; H1 es verdadero)

Rechazo Ho

VALOR P= P(Dist.Muestral <,> Estadist.de prueba)

| Moconcluye | MorechazoHo

| walar P
0.0s o010

PRUEBAS PAREADAS

Di=x; —x; | D=X}, 2! | S3=

n (Dl D)

Estimador insesgado:  E(B)=6

Estimador eficiente: Var(0,)<Var(0,)
|E.P: ZoT- N_ t(a/2n-1) | Estimador consistente:  limp_c Var(6)=0
Sesgo de un estimador: B=E(B)-6

TABLAS DE CONTINGENCIA

Ho: variable 1 es independiente de la variable 2
Vs
H1: -=Ho (negacidn de Ho)

Estadistico de Prueba

Region de Rechazo

ny s (0;j—eij)?
i=14&j=1 .

eij
v=(f-1)(c-1) grados de libertad

XXy - v=(f-1)(c-1) gl
Si no hay a, utilizamos el
valor p.

Variable 1 | f
~
_?é 05 @ e;j=(Py;
= ej
CGi| /> |n

j| 0;j:Observaciones dadas

fic
-]
n)=——-
fi=numero de filas
Cj=mi|mero de columnas

) €ij =5

Sie;j < 5 puedo unir a mi criterio
las filas o columnas que desee.
e;j: Valor que se esperaen la
celda

Determinar si los datos de
nuestra muestra son
independientes.

BONDAD DE AJUSTE

X:variable aleatoria poblacional

f(x):Densidad o Distribucién especificada o supuesta para x X=

Ho: f(x)=fo(x) vs H1:-Ho (negacién de Ho)

Por Ji- Cuadrado (Discretas)

*Cuando hay datos agrupados

[ (Oe) ,v=(f-1) g.lib.

ei=Pi *Nn

Determina si los datos de la
muestra dada se ajustan ala
distribucion especificada o
propuesta

®XeSx, misma probabilidad (uniforme discreta)
eConteo en un tiempo o espacio ( Poisson)

eDatos pertenecientes al tiempo
de espera (Exponencial)

eDatos pert. Peso, edad (normal)
eTiempo de vida util (weiball)

Por Kolmogorov — Smirnov (Continuas) *Datos no agrup.

Sn(x): Distribucién empirica (1/n para cada elemento)-

Utiliza la muestra

Fo(x)=P(x<xo0) Acumulada, utiliza la poblacidn

Estadistico de Prueba
D=max|Sn(x)-Fo(x) |

Regidén de rechazo
D>Dy,, n:tamafio de la muestra.
Si no hay a utilizamos el valor p.

REGRESION LINEAL SIMPLE

Modelo de R.L.S Estimado
yl = .Bo + .lei

Modelo matricial de B estimados
[ n le ] [ Zyl
Z Xi Z xlyl

Tabla ANOVA
Fuentes de Grados de Suma de Cuadrados medios Estadistico de
variacion libertad cuadrados prueba
5 *__ (SCR/1)
REGRESION 1 SCR SCR/1 F*=cs /s
ERROR n-2 | SCE S2=SCE/(n-2)
TOTAL n-1 SCT

®SCE=Y1, (v; — 91)*
®SCR=YL, (9 — »)*

o SCT=SCR+SCE

oError estimado-> e;=y;-J;
ePotencia de la prueba r?

SCR
=2, 0<r’<1
SCT




Estadistico de prueba

Region de Rechazo

Intervalo de Confianza

HO: ﬁ =0 -
Vs ? o” desconocida->estimador S? V<tV >ty
B o_ n 20 | 2)t<-t 5 5

1) Hi: Bo#bo T=M, v=(n-2)g.li. , §% =82 Zi=1 Xi * Bo - tas2 §2 < Bo < Bo +tas2 s
2) Ha: By< by : fo " bmse d13)tot & &

*Fo Bo
3) H1: '80> bo
HO: ﬁ1=0 , . . )
Vs o’ desconocida—>estimador S 1) t<-tgaVt>ty
1) Hy: B1#0 Tzﬁl;fl, v=(n-2)g.li. , S/A?l: SS— 2)t<-ty Pi-tas2 /S[?l <P1<Prttan ’5/%1
g; :1 glig 8y 3)t>t,

11 Py
Ho: en»N(0,0?

Vs( ) D, = max|Sn(x;)-Fo(x;)|

H1: -Ho

Kolmogorov-Smirnov




