ARREGLOS DE LA BOBINA

El concepto de una máquina con mucho flujo entrando al rotor a través de su  superficie generadora como láminas  implica que el  tipo básico de electricidad generada es invertida en signo, para cualquier conductor individual del rotor debe cortar primero un polo Norte y luego un polo Sur. Y solamente la fricción contacta el manejo para redirigir la corriente llevada de un generador o alimentador a un motor al fin de producir una corriente estable en el circuito externo. 
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El tipo de bobina usado en máquinas D.C son de una manera más ligera que aquellas máquinas A.C, para ellas deben añadirse la  f.e.m.s generada en un número de conductores en serie, estar lista para revertir la corriente en cualquier  conductor dado casi instantáneamente, el bobinado debe ser continuo y también no debe ponerse en cortocircuito  cualquier conductor, ni colocar conductores teniendo e.m.f.s  inducida de la señal inadecuada  en series con circuitos de salida. Hay 2 tipos diferentes de bobina comúnmente usado en máquinas D.C. Cada lazo en la práctica  consiste en la multiplicidad de Vueltas-Amperios(ver fig.3.1)

                                FIG.3.1. Bobinas del rotor de la máquina D.C. 

En contraste esto con la máquina A.C básica la cual consiste simplemente de un rotor de una sola bobina  rotando dentro de la estructura polar como es vista en la Fig. 3.2. Al final del rotor están conectados un par de anillos conductores del cual llevan a las escobillas. Las escobillas no se toman en cuentan para prender y apagar  en bobinas del  rotor individual  y su desarrollo es por lo tanto superior aquellas máquinas D.C.

Las modificaciones al bobinado de por ejemplo un generador A.C  o  alternador es comparado  con la máquina simple  de la Fig.3.2 consiste solamente en distribuir sobre la periferia así que  el calor generado por I2R perdido  en el bobinado debería ser expandido tan ampliamente a un área como sea posible y de esta manera más rápidamente disipada.
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                              FIG.3.2. Circuito secundario de básico de  una 

                                             máquina A.C

 El bobinado del estator  en el caso de máquinas primitivas  son alimentados  de D.C  y más usados para magnetizar el circuito magnético.

EFECTO DEL TAMAÑO
Las Vueltas-Amperios NI requeridas para hacer esto son dadas aproximadamente por :

NI= flux ( g/ (oA)

Donde g es la longitud del espacio-aire. Ahora tenemos:

NI= Bg/ (o

Donde B es el flujo por unidad de área.

El poder de salida del generador es proporcional al voltaje generado multiplicado por la corriente, la cual puede sufrir sobrecalentamiento de las bobinas. El voltaje generado por el conductor es proporcional a la longitud de máquina (l), la densidad del flujo B, y la velocidad de superficie v. El voltaje generado por la máquina entera es proporcional a d. Desde  que la velocidad de la superficie es proporcional diámetro multiplicado por la velocidad rotacional n. Donde W es la potencia de salida, es usual lo siguiente:

W= Kd2ln

Donde K es conocida como el coeficiente de salida de la máquina, el paso d2ln es visto como una medida de volumen de la máquina completa, el tamaño de la máquina incrementa así como la potencia de salida aumenta. 

Así en una máquina más grande  el poder  manejable  del rotor (Fig.3.2) puede ser 100 veces manejado del motor magnetizado. En el caso de un generador el  pequeño poder magnetizante es suministrado por una batería o de un pequeño generador D.C separado, conocido  como un excitador o de una proporción pequeña de salida de la máquina  de sí mismo(rectificado desde un generador A.C).  La salida masiva comparativamente de una potencia eléctrica a lo largo del eje, es a  menudo útil para inferir la analogía entre el generador eléctrico  y un amplificador  electrónico. En lo posterior una señal de control pequeña  es usada para modificar  en la salida relativamente masiva, esta salida no viene de una fuente de señal pero viene de una fuente  de poder   fija .

Un generador D.C es a menudo operado de esta manera precisamente cuando  es usado en un sistema de control automático.

 El método de distribución de pérdida de calor de una simple bobina de salida involucra el esparcimiento de una bobina simple dentro de una  ranura de espacio uniforme liso, todo alrededor de la circunferencia  .
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           FIG.3.3 Canal seccionado transversalmente  con un generador A.C

              el imán y bobina secundaria distribuida en el miembro inmóvil.
POR QUE NOSOTROS INTENTAMOS GENERAR ONDA SENO

La gran ventaja de la corriente alterna es que el voltaje y la corriente pueden intercambiar  por medio de una máquina simple  o de parte inmovible-transformador. El aislamiento de las bobinas  en una máquina que rota  es siempre un problema difícil y el voltaje el cual puede ser aislado tiene  un valor  máximo en la práctica  de aproximadamente 33000voltios. El voltaje a través de las líneas de transmisión puede ser mucho más grande, sin embargo, es más económico para intensificar  el voltaje para las líneas de transmisión reduzcan las pérdidas de potencias de ellas para un corte transversal o  combinación dada de  los dos. 

Un transformador funciona  en el principio que la  f.e.m inducida en ambas bobinas (regla de unión de flujos) es proporcional a la diferenciación de las cantidades que varían del tiempo. 

Generar onda seno  es usar caras paralelas del polo, dando una densidad de flujo constante a través de la superficie  y rotar una bobina dentro del campo.

La característica más obvia es el enorme air-gap a través de la cual el flujo tendría que ser conducido por la bobina magnetizante. El defecto menos obvio es que la onda de voltaje generado  podría solamente quedar en una onda seno tan larga como ninguna  corriente fuera extraída de esta. Tan  pronto como la corriente fluya la bobina rotadora establece su propio campo, distorsiona el patrón de flujo. El voltaje generado no es más una onda seno conocido como reacción de armadura.

COMO GENERAMOS ONDA SENO

En la práctica hay dos métodos reconocidos de obtener onda seno de voltaje  generados.  La  primera es usada en máquina con piezas polares conocida (como un alternador de polo saliente) aquí el Espacio- aire es configurado así que  el flujo es más grande en el centro y se reduce sincrónicamente hacia a los bordes. Una máquina de dos polos característicos. En este caso la variación de flujo  ha sido  obtenida como un valor arreglado de f.m.m  y una reluctancia variable (FIG.3.4) . El otro método  emplea una reluctancia   arreglada y una variable m.m.f. 

  Los alternadores de polos salientes son usados donde los motores de manejos operan en velocidad relativamente bajas. Esto incluye turbinas de poder de agua (hidráulicas) donde las velocidades  altas (3000r.p.m). La fuerza de una estructura de polo saliente podría ser un diseño muy difícil y caro.
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                            FIG.3.4 Diseño de bobinado  del cual se obtiene 

                                     una onda m.m.f  sinuosidal aproximada

EFECTO DE DISTRIBUCIÓN DE BOBINADO SALIENTE
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En la  Fig.3.5  muestra una sección de bobina energizado por un polo saliente. El centro del rotor . El centro del rotor polar electromagnético  en velocidad ( puede ser dicho a paso de los conductores sucesivos A, B, C,D.....,etc al mismo tiempo a t1, t2, t3, etc. Los ángulos (1, ( 2, (3,etc , siendo dado por((t1-(to); ((t2-(t3) .....etc., cada igual a dicho (. Los formadores de ondas generados de voltajes en los conductores varios (Fig.3.6).

                               Fig.3.5.Generación por un rotor polo saliente en una

serie de  conductores
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                        FIG.3.6. Formas de onda de e.f.m inducido en los   varios   

                                        conductores mostrados en la figura

LA IDEA DE GENERAR MAS DE UNA FASE

[image: image7.wmf]Suponer por ej: nosotros elegimos dividir las bobinas entre 2 grupos, conectar conductores de 1-6 así como del 7 al 12, sacar el terminal de P, Q  y R, S a las terminales esto podría hacer la máquina equivalente de 2 generadores  separados . Hasta ahora las líneas de transmisión concernidas  señales  Q y R  podría  ser unidas  en la máquinas así que tres cables podría ser necesitados para transmitir (fig.3.6). Se necesita 3 líneas con una cuarta, cada cable fino llevará la habilidad de corriente  desbalanceada de cada tres.

             FIG.3.7. Diagrama fasor para un sistema de 2 fase

EL USO DE A.C EN MOTORES

Las leyes de Lenz  establece que la reacción es siempre tal para  oponer la causa por la cual la produce, la causa en este contexto es un sistema magnético, así la reacción debe ser otro sistema rotativo  de polaridad opuesta que esto puede ser provisto en otras  vías pero para la presente será simplemente para apreciar la idea de un set de movimientos por medio de bobina estacionaria.

La distribución local de electricidad de cable de tierra en calle esta todavía  un sistema de 3 fases , pero en la casas todavía está hecha de 4 fases como en la figura  3.11  para ayudar a mantener la carga balanceada.

En el caso de suministro  doméstico  es V= 230V así que  √3 V es aproximado 400volts . El cuarto cable fino lleva la corriente balanceada a fuera llamada cable  neutro y en los cables modernos está coloreada de azul. 
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FIG.3.8 Método de conexión de casas de 3 casas

Mientras el potencial de estos cables es aproximadamente igual que los de la tierra  y no es necesariamente idéntico así si un cable  de tierra  es separado es incluido en el sistema  doméstico lo cual es coloreado en rayas verde y amarillo. Los puntos Q, R Y U son conocidas como terminales vivos en el suministro domésticos y son coloreado de café. Hasta hace poco años el color de cable rojo para el vivo , azul o negro para neutro  y verde tierra. El nuevo código de colores para líneas (Fig.3.8) fue adoptado para alinearlo con el sistema continental.

























