PLANIFICACION TEGRICO-PRACTICA
SISTEMA DE CONTROL APLICADOS 2023 PAO 2

TEORIA LABORATORIO
# FECHA . TAREAS / ‘
UNIDADES/SUBUNIDADES ACTIVIDADES PRACTICAS LECCIONES TIPO PRACTICAS (ALT)
REPORTES
1 de control retrc
1.1. Introduccién y breve historia de los sistemas de control
automético Tarea 2023PAO0II-D1 (entrega: oct
1.2. Lazo abierto, lazo cerrado, retroalimentacion y 10) Introduccion de las préacticas/|
perturbacion politicas/calificacion y
! 02 - 06 octubre 1.3. Respuesta dindmica T1: introduccion MATLAB Copruicicnal m
1.3. (Cémo programar una ecuacion diferencial en Lectura 2023PAOII-TLL. (parte 1)
MATLAB? Amplificadores operacionales
2. Modelado lineal de sistemas fisicos . .
2.1. Funciones de transferencia {asignacién: oct 6, entrega: oct 12)
09 - 13 octubre 2.1. Respuesta dinamica, transformada de Laplace jei=aResgaclibalisntezaoct T2: Introduccién a Matlab y
2 (feriado lunes 9) 17) Simulink (parte 2) Computacional T2
2.2. Modelos de sistemas mecanicos Quiz 2023PAOII-TLL
2.2. Modelos d t lcts Tarea 2023PAOII-D3 (entrega: oct
.2. Modelos de sistemas eléctricos ) P1: Modelamiento de
3 16 - 20 octubre | 2.2. Modelos de sistemas electromecanicos y de trasmision || e tura 2023PAOII-TL2 Linealizacién sistemas bésicos usando Computacional P1
de potencia (asignacién: oct 20, entrega: oct 26) Simulink
2.3. Andlisis v reduccion de diagramas de blogue asignacion: oct 24, entrega: oc
2.4. Linealizacion de sistemas no lineales (auténomo)
1ER 3. Respuesta dinamica y estabilidad de sistemas lineales | Tarea 2023PAOII-D4 (entrega: oct P2: Modelamiento de
PARCIAL 4 23 - 27 octubre 31) sistemas combinados Reporte 1 Computacional P2
3.1. Efecto de polos y ceros en la respuesta de un sistema usando Simulink
3.2, Sistemas de control de primer v sequndo orden Quiz 2023PA0II-TL2
30 octubre - 03 | 3.3, Especificaciones transientes para sistemas de primer y Tarea 2023PAOII-DS (entrega: nov ] B ]
5 noviembre (feriado sequndo orden T3: Introduccion al Disefio de| Leccién 1: Uso de Reporte 2 Taller/Trabajo e
jueves 2y viernes 3.4. Estabilidad en sistemas de control 8 Experimentos (DOE) Matlab y Simulink P Auténomo
3) FERIADO NACIONAL
3.5. Criterio de estabilidad de Routh-Hurwitz
6 | 06 10 noviembre 3.6. Error de estado estable en slslemas dg control Lection 2023PAOILL P3: Analisis transitorio de Comnutacional v3
Vi 3.7. Constantes de errorczsnt(?gl\e y tipos de sistemas de eccion - sistemas dinamicos p i
4. Disefio de controladores en el dominio del tiempo
4.1. Lugar geométrico de las raices (LGR): definicion,
propiedades v trazado Tarea 2023PAO0II-D6 (entrega: nov
) 4.1. Lugar geométrico de las raices (LGR): afinacion del 21) P4: indices de desempefio Reporte 3 + )
7 | 13-17 noviembre trazo . Proyecto Computacional P4
= - - en el tiempo
4.1. Luaar aeométrico de las raices (LGR): Eiemplos DOE parte 1
4.2. Compensacion para mejorar el error de estado
estacionario
20 - 24 noviembre PRIMERA EVALUACION
4.2. Compensacion para mejorar el error de estado .
28 noviembre - 02 taci i Leccion 2: Taller/Trabajo
8 diciembre estacionario T 2023PA0N D7 (Enteoa d T4: Introduccién a Sisotool Respuesta AulénomoJ T4
4.3. Compensacion para mejorar la respuesta transitoria area 7; (Entrega: dic transitoria
4.4. Compensacion en cascada. controlador PID P5: Disefio de controladores
9 | 04 - 08 diciembre ” Tarea 2023PAOII-D8 (Entrega: dic | y compensadores mediante Reporte 4 Experimental P5
4.4. Compensacion en cascada, controlador PID 14) técnicas de LGR
4.4. Compensacion en cascada. controlador PID Lectura 2023PAOII-TL3. Ziegler
5. Disefio de compensadores y filtros en el dominio de la | Nichols (asignacién: dic 12, entrega: P6: Sintonizacion de
10 | 11 - 15 diciembre frecuencia dic 19) controlador PID por el Reporte 5 Experimental 5
5.1. Diagramas de Bode, técnicas de trazo Tarea 2023PA02II1-)DQ (Entrega: dic | método de Ziegler-Nichols
5.2 Disefio de compensadores en el dominio de la
A QEZPIONTIS | ratr Tomace g (-0 St
- -1 § ler-Ni g P
1] 18-22 Lectura 2023PAONTLA. Nyquist | 29 DL‘C‘)"ES) (proyecto | U stodo Ziegler- | RePOTE 6 | Experimental 6
5.1. Diagrama de Nyquist, técnicas de trazo polar (asignacién: dic 21, entrega: Nichols
ene 4)
2D0 25 - 29 diciembre VACACIONES ESTUDIANTILES
PARCIAL 5.3. Margenes de estabilidad Bode y Nyquist e 2023PA°”;)310 (EniErE eTe
I 01 - 05 enero a 16.ES|istem:15 (:je CO"('O‘I C1 li(;mou d(is‘i'gvmvt : comp;ﬁazfrzzumd:diame Proyecto | Taller/Trabajo T6
" .1. Elementos de un sistema de control diaital 6
(fieriizEio liTies ) 6.2. La transformada Z Quiz 2023PAOII-TL4 respuesta en frecuencia poe2l (D
6.3. Funciones de transferencia y diagramas de blogue con
muestreo
6.3. Funciones de transferencia y diagramas de bloque con | Tarea 2023PAOII-D11 (Entrega: ene
13 08 - 12 enero —— - [uesireo n n 16) Taller: on de Experimental P7
6.4. Disefio de sistemas de control discreto mediante . sistemas
4 : Leccion 2023PAOII-L2
métodos convencionales
6.4. Disefio de sistemas de control discreto mediante
7. Introd m'emdlosld tifi 6n de sist Tarea 2023PAOII-D12 (Entrega: ene Taller: Disefio e ComLeeCnCs‘:g;r‘es
14 15 - 19 enero - Introduccion a fa 'en ficacion de sistemas e 9a: implementacion de control P 24 Reporte 7 Experimental P8
implementacion de controladores 23) discreto respuesta en
7.1. Métodos basicos de identificacion de Sistemas. frecuencia
7.2. Disefio PID en base a respuesta del sistema
15 122 - 26 enero SEGUNDA EVALUACION
16 129 ene - 02 feb SEMANA PREPARACION
17 _]05 - 09 febrero TERCERA EVALUACION y PERIODO DE CONSEJERIAS ACADEMICAS
18 |12 - 16 febrero PROCESO FINAL y PERIODO DE CONSEJERIAS ACADEMICAS




